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 ’          ons en chirurgie endovasculaire avec interface haptique 
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Résumé : L’objectif technique de cette th  e e t de d  e o  e  un  i u  teu  de 
c th t  i  e  e  ett nt de       e   ’o    tion d’un   tient en    ticu ie    e  i u  teu  
e t b     u   e  i ot ge d’une inte f ce h  tique (joystic     etou  d’effo t     ’ ide d’un 
environne ent nu   ique  L’objet de cette th  e e t de d  e o  e   e  conce t  de 
 ’en i onne ent nu   ique  L’inte f ce h  tique e t une inte f ce du co  e ce d j  en 
 o  e  ion de  ’ xe TGI  
 
Verrous :  
Le d fi   jeu  du  ujet e t de  od  i e  et de g n  e   ’effo t  u ni e u de      in du 
chi u gien de   ni  e     i te  Lo   de  ’o    tion, cet effort est notamment  i    
 ’inte  ction tissu-instrument le long du cath te    n t    i  de  od  i  tion   c nique 
g n  ique de  effo t   e  enti       e chi u gien en fonction du t  jet  o tique du   tient 
doit  t e conduit  Le  od  e doit  t e  uffi    ent   ge   ou   t e c  cu   en te      e  
 fin de ne     g n  e  de   tence  u   e simulateur. 
 


